MATEMATICKO MODELIRANJE VJETRENIH VALOVA
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SaZetak: Za potrebe projektiranja razli¢itih sustava upravljanja plovnim objektima (kurs, trajektorija,
stabilizacija ljuljanja, dinamicko pozicioniranje i dr.) potrebno je definirati znacajke poremecaja (vjetar,
valovi i morske struje). Uobicajeni pristup za opis vjetrenih valova je primjena energetskih spektara
(Pierson-Moskowitz, JONSWAP, Voznesensky-Netsvetaeva, Dar-byshirea, Tabain, i dr.). Primjenom
tehnike spektralne faktorizacije spektri valova mogu se predstaviti prijenosnom funkcijom u linearnom
podrucju. U radu je prikazan jedan algoritam nelinearne regresije primijenjen za racionalizaciju spektra
vjetrenih valova.
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